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ZONDST2D — SOFTWARE DE PROCESAMIENTO E INTERPRETACION DE DATOS
SiSMICOS 2D
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Caracteristicas principales:

e Tomografia sismica

e Primera llegada recogiendo sismicas
L)

[ )

e Inversién de amplitud

L)

e Mdédulo para el método Nakamura

SKU: GeoDevice-ZondST2d | Categorias: Sismica
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MASW-ReMi — procesamiento e interpretacién de datos de ondas superficiales
Modelado e inversion de ondas de refraccién hacia adelante en medio en capas arbitrarias

Tomografia sismica sobre los tiempos de llegada de las ondas reflejadas


https://www.cotecno.cl/nuestros-productos/geofisica-y-geologia/software-geofisica-y-geologia/sismica/

GALERIA DE IMAGENES

DESCRIPCION DEL PRODUCTO

ZondST2D estd diseflado para la interpretacion 2D de datos de tomografia sismica en ondas refractadas y reflejadas
(variantes terrestres, de pozo cruzado y de agua).

ZondST2d es una parte de la familia de programas de Zond Software con interfaz unificada y secuencia de procesamiento
de datos. Es facil comenzar a trabajar en ZondST2d si tiene experiencia en el procesamiento en cualquier otro producto
Zond. La compatibilidad de los formatos de datos dentro del paquete de software Zond ayuda a combinar datos geofisicos
de diferentes métodos y fuentes para obtener modelos geofisicos mucho mas estables y confiables.

Familia de software Zond:

Diseinado para inversion 3D de datos de tomografia sismica (primeras roturas) y refraccion
sismica.

ZondIP1d Disefiado para la inversién 1D de datos VES y VES-IP.
Disefiado para la interpretaciéon 2D de datos de resistividad eléctrica y tomografia de polarizacién

ZondST3d

ZondRes2d
inducida (ERT e IP)
ZondRes3d Disefiado para la inversién 3D de datos de resistividad y polarizacién inducida en variantes terrestres,
de pozo y marinas.
Disefiado para la creacién de protocolos, control de medicién y visualizacién de mediciones ERT y
ZondProtocol L )
evaluacion de la calidad de los datos.
Disefiado para la inversién 1D de datos magnetotellricos (MT), audiomagnetotellricos (AMT) y
ZondMT1D

radiomagnetotelUricos (RMT).
ZondMT2D Disefiado para la inversién 2D de datos MT, AMT y RMT.
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ZondST3d Diseinado para inversion 3D de datos de tornog.jrafl’a sismica (primeras roturas) y refraccion
sismica.
ZondGM3d Disefiado para la inversién 3D de la gravedad y los datos magnéticos.
2ondTEM1d Disefiado para la inversién 1D de datos electromagnéticos transitorios (TEM) para varios sistemas de
observacién con lineas y bucles.
ZondTEM2d Disefiado para la inversién 2D de datos de sondeos EM en el dominio del tiempo y la frecuencia.
ZondSP2d Disefiado para la inversién 2D de datos de autopotencial.

Diseflado para la interpretacién de tomografia sismica 2D (ondas refractadas). Médulos: MASW,

ZondST2d , ., . . . , b : .
Tomografia de atenuacion, Medios estratificados, Anisotropia. Nakamura (HVSR) esta incluido.
ZCGViewer Disefiado para el cdlculo y visualizacién de gréaficos de resistividad aparente obtenidos con diversos
sistemas de levantamiento eléctrico.
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El software requiere OS Wndows 98 o una versién posterior.

Los siguientes mdédulos estdn incluidos en ZondST2d:

e Tomografia sismica

Primera llegada recogiendo sismicas

e MASW-ReMi — procesamiento e interpretaciéon de datos de ondas superficiales

Modelado e inversién de ondas de refraccién hacia adelante en medio en capas arbitrarias
Inversién de amplitud

Tomografia sismica sobre los tiempos de llegada de las ondas reflejadas

Mddulo para el método Nakamura

El médulo de tomografia sismica es una solucién lista para usar para la tomografia sismica que resuelve una amplia gama
de problemas, desde el modelado matematico y el andlisis de sensibilidad hasta la inversién y la interpretaciéon de datos de
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El algoritmo de la ruta més corta se utiliza para resolver el problema del trazado de rayos. El algoritmo se caracteriza por
célculos de alta velocidad y precisién controlada. El método permite calcular el camino més corto de onda refractada. La
combinacién de las trayectorias de rayos mas cortas desde la fuente y el receptor hasta el reflector permite generar una
trayectoria de onda reflejada para cada limite. Se selecciona una seccién del limite con un tiempo de paso total minimo
desde la fuente y el receptor como punto de reflexién.

El algoritmo de trazado de rayos se implementa de tres maneras: 1. Aproximacioén de rayos. Velocidad constante dentro de
una célula. 2. Aproximacion de rayos. La velocidad dentro de una célula cambia linealmente. Las velocidades se definen en
nodos. 3. Modelado de un canal de rayos de radio variable. La velocidad dentro de una célula cambia linealmente. Las
velocidades se especifican en nodos.

El médulo de tomografia sismica permite obtener secciones transversales de velocidad tanto para la presién como para las
ondas superficiales. Las fuentes y los receptores se pueden colocar en el suelo, la superficie del agua, el fondo marino o en
pozos. También es posible utilizar el médulo para la interpretaciéon de datos de perfiles sismicos verticales (VSP). Ademas de
la estimacién de las secciones transversales de velocidad, se ha implementado la reconstruccién de la distribucion de
anisotropia de velocidad. El programa utiliza la versién simple de la relacién de anisotropia de velocidad sismica — Vx/Vz.

La interfaz del mdédulo de picking de primera llegada en sismica esta disefiada para simplificar y automatizar el proceso
de picking de las primeras llegadas. El médulo proporciona una variedad de métodos de visualizacién y acceso inmediato a
las funciones mds comunes. El usuario puede elegir simultdneamente varios tipos de Vs, ondas refractadas Vp y hasta 3
ondas reflejadas. El procesamiento de datos estd optimizado para el uso conjunto de ondas P y S refractadas.

El médulo de modelado hacia adelante de ondas de refraccién estd disefiado para obtener secciones arbitrariamente
estratificadas de acuerdo con el método de ondas refractadas (o reflejadas). La seccién de velocidad se define mediante un
conjunto de capas con geometria de capas libres y distribucién de velocidad arbitraria a lo largo del perfil en cada capa. La
complejidad de la geometria del horizonte estd controlada por el nUmero de nodos. Cualquier capa puede ser reflectante y
refractiva, o solo refractiva. La aplicacién implementa una solucién precisa para un medio arbitrario en capas. El rayo pasa
de acuerdo con el principio de Fermat, que describe correctamente la fisica del proceso, a diferencia del método t0, donde
la onda siempre se desliza sobre el borde de la refraccién. El médulo permite modelar los tiempos de llegada de las ondas
refractadas y reflejadas y resolver el problema inverso de los tiempos observados tanto combinados como por separado. La
inversién conjunta de datos VES, MT, AMT, RMT, TEM, gravedad y estudios magnéticos esta disponible en el médulo.

El andlisis de dispersion de ondas superficiales, implementado en el médulo MASW, permite obtener perfiles de velocidad
Vs a partir de datos de campo. El programa proporciona un ciclo completo de procesamiento de datos desde la estimacién
de curvas de dispersién hasta la construccién de secciones de velocidad. La inversién multimodal también estd disponible.

El médulo de inversion de amplitud implementa el algoritmo de tomografia de atenuacién y permite obtener una seccién
del pardmetro de atenuacién Q a partir de los valores de las primeras amplitudes de rotura. La solucién del problema se
basa en una seccién de velocidad obtenida preliminarmente. Los valores de las primeras amplitudes de ruptura se
seleccionan simultdneamente con los tiempos.

El médulo graviMagnetic adicional proporciona una combinacién eficiente de estudios de gravedad y magnéticos con
seccién de velocidad con un solo cuadro. El marco basado en la seccién sismotomografia se llena con datos de gravedad y
magnéticos de forma automatica o manual.

La aplicaciéon especial de Nakamura proporciona estimacién de espectros, analisis de microsismos, realiza espectros de
generacién de relaciéon H/V y modelado de secciones verticales 1D Vs.

Puede encontrar facilmente informacién detallada sobre las funciones de ZondST2d en el Manual del usuario y en los
tutoriales en video. Ademas, puede obtener la versién demo mediante el enlace que se indica a continuacién.

Configuraciones:

Hay tres versiones de ZondST2d disponibles:
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Version completa de ZondST2d: todas las funciones y mddulos estan incluidos.

Version de refraccién ZondST2d: configuracién con todas las funciones necesarias para el procesamiento de datos de
tomografia sismica terrestre.

Versiéon ZondST2d MASW: incluye todas las funciones para el procesamiento de ondas superficiales y el método Nakamura.

Versiones de ZondST2d y sus funciones:

Médulos y funciones Version Versién-lee Version
completa refraccion MASW

Mddulo de tomografia sismica para el procesamiento de datos terrestres + + -
Médulo de tomografia sismica para procesamiento de datos terrestres, de N B
pozo, transversales y marinos
Calculo de anisotropia + + -
Médulo de picking por primera llegada + + +
Mdédulo MASW: procesamiento e interpretaciéon de datos de ondas ) B .
superficiales
Mdédulo de modelado de ondas de refraccién hacia adelante: un medio en N B
capas arbitrario
Inversién de amplitud + + -
Tomografia sismica sobre los tiempos de llegada de las ondas reflejadas  + + -
Método Nakamura + - +
Inversién articular con datos electromagnéticos (VES, MT, AMT, RMT, N B

TEM), gravimétricos y magnéticos

What you can have with ZondST2D spent 20 min only (3 shots survey) (23.06.2020)
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Picking and inverting of reflected data in ZondST2D (04.06.2020)
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ZondMT2D's MT-editor for MT sounding data postprocessing (20.05.2020)
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Joint inversion of MASW and seismic refraction data (21.06.2019)

High resolution cross-hole 2D seismic tomography (24.03.2019)
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Application for Nakamura method (14.12.2016)
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Amplitudes inversion in ZondST2D (29.06.2016)
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Joint inversion of MASW and refraction seismic data (29.04.2016)
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ZondST2D seismic software. Overview 2016 (6.04.2016)
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ZondST2D overview of features. Part Il. (11.10.2014)
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New features of ZondST2d picker (10.10.2014)
Forward modeling in ZondST2d (22.06.2014)
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Joint iritérpretation- ERT and refraction seism"ic data (29.05.2014)
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New features of Zond 2d softwares (25.05.2014)
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15 MB

28.03.2023
Descargar

2 MB

05.11.2022
Descarga de driver
6 MB

17.01.2023
Manual de usuario
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http://geodevice.ca/local/download/from_url.php?url=http://zond-geo.com/zfiles/ZondST2D.zip
http://geodevice.ca/local/download/from_url.php?url=http://zond-geo.com/zfiles/sensedriver_w10_11.zip
https://geodevice.ca/upload/iblock/b91/vf21u6kz4rmdycl2i4z87po458i2dfr0/ZondST2D_eng.pdf

INFORMACION ADICIONAL
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